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Donazione
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Indice degli esempi

Calcolare

1.1 = /sin(l — 2z) dx

2.1 = [ sin® zdz
tan x dx

4sin® z dx
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Se vi piace iscrivetevi al canale, mettete un mi piace o lasciate un commento

2
5.I:/.2 dx
sin” x

6.1 = /sinfccosxdfc

1
7.I:/ dx
1 + 922
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Integrale delle funzioni

trigonometriche
Base
/sinazdm — —cCcosx

/cosazda; = sinx

Versione generalizzata

/sinf(a:)-f’(:z:)da; = ( “:{c(’”) ) _

wa) =/
/cosf(a:)-f'(w) dr = (du ::f{(aa;))da:) = /cosudu = sinu = sin f(x)

sinudu = —cosu = — cos f(x)



Integrale delle funzioni

trigonometriche
Base

/cosl2:1: dr = tanx

/ 12 dr = —cotx

Generalizzato

f'() dw:( u=f
d /

cos? f(x) u=f ((xw))dx) — /cosl2u du = tanu = tan f(x)
311{2,(]‘33():1:) dr = (duu::ff((::))da:) — /sinlzu du = —cotu = — cot f(x)
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Integrale delle funzioni
trigonometriche inverse

Base
/ 1
dx = arctan x
1+ 2
[ e = aves
dxr = arcsin x
1 — z2

Generalizzato

f'(z) _ u = f(z) _ 1 _ _
T de = (du:f’(az) ) = /1—|—u2 du = arctanu = arctan f(x)

f'(z) r — ) — ! u = arcsinu = arcsin f(x
/\/1—f2(:c)d - T e _ o
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Relazioni trigonometriche comuni

sin?

sin z cosz = + sin 2z

COS2 L —

sin? ¢ =

1 —cosx = 2sin
1+ cosx = 2cos

1+ sinz = 1:|:cos(§ —:13)

tanx =

T + COS
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cos? z4sin’z 1
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sin® x+cos* x 1
sin? z sin?
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Esempi
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Esempio 1

Calcolare
Soluzione
= ] — 1
I = (u 1 2:1;) — ——/sinudu
du = —2dzx 2
1
= 2cosu
1
= (u=1-2z) = §cos(1—2w)
1

= 5(:05(2:1:—1)—0—0
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Esempio 2

Calcolare

Soluzione

2 2

Dasin“x = 1 — cos” z si ha

I = /sin2wsinwda: = /(1—cos2az)sina:da: = /sinazdaz—/coszazsina}dazzA—B

\ 7 \ 7

A B
Oy — fsina:dm — —CosZT
. U = COS T 3 3
* B = fcos2msmmdx = _ — —fuzdu — _“? — _Cosgw
du = —sinx dx
3
* A—B = —cosx + °5F
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Esempio 3

Calcolare

Soluzione

7 /sina: I
COS T
_ u:c(?sx _ —/ldu
du = —sin xz dx U
= —lIn |u|

— (uzcosw) — —1n|cos:13|—|—C’
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Esempio 4

Calcolare

Soluzione

I — (Siﬂ2$: 1—co;(2:c)> _ 4/ 1—C(;S(2:13) dz

= 2m—/2cos(2x)daz
= 2x —sin (2z) + C

Nota: L'idea e sempre quella di ricondurmi ad argomenti lineari in seno e coseno
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Esempio 5

Calcolare

Soluzione

1
I:Z/(.2 )dm:—2cotx+0
sin” x
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Esempio 6

Calcolare

Soluzione

o 2 1 1
I = ( © = SEe ) = /udu = - = 5(511&:1:)2 = —sin®z+C

du = cos x dx

Manolo Venturin (CC BY-NC-ND)



Esempio 7

Calcolare

Soluzione

I = / - dz
1+ (3x)?

( u = 3x ) 1/ |
= — du
du = 3dx 3/ 1+u?

1
— —arctanu
3

1
— (uzgaj) — garCtan(3$)+C
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